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Проект дизайна учебно-лабораторного автономного мобильного робота был 
выполнен в рамках дипломного проекта по специальности «Промышленный дизайн» в 
МГТУ им. Н.Э.Баумана на основе разработки студентов факультета 
«Робототехнические системы» для соревнований «Евробот 2011».  

«Евробот» – это соревнования робототехников-любителей. По правилам 
соревнований робот должен расставить пешки на клетки своего цвета. Робот, который 
поставит больше фигур на свои клетки за время матча, станет победителем.  

На момент начала дизайн-проекта конструкция робота была уже сформирована 
(рис. 1). 

 

 
 

Рис. 1. Прототип робота 
 

В процессе дизайн-исследований в результате изучения прототипа, общения с 
конструкторами, знакомства с условиями соревнования, а также с условиями 
эксплуатации и транспортировки робота были определены следующие требования к 
дизайн-разработке: 

 
- маяк не должен быть ничем закрыт ни с одной из сторон; 
- на боковых стенках должны быть предусмотрены отверстия для датчиков; 
- ничего не должно мешать свободному движению манипуляторов робота; 
- должен быть обеспечен быстрый доступ к внутренним элементам; 
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Рис. 4. Макет выращен на 3D принтере Рис. 5. Макет изготовлен вручную из ПВХ 
 
 


